S. 01. 01. 01 Wytyczne trasy i punktow wys&tiowych

S. 01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

S. 01.01.01 WYTYCZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS3 wymagania dotycce wykonania i
odbioru robo6t zwizanych z wytyczeniem trasy kanalizacji sanitarnejeji punktow
wysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowjaka dokument przetargowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot zganych z

wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu wytyczenie w terenie

przebiegu trasy kanalizacji sanitarnej oraz pekoa obiektow.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysadaowych

W zakres rob6t pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktow wysékowych

wchodz;:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtownych osi
trasy punktéw wysokiiowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage 0si),

C) wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochroolh przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwiay odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2Wyznaczenie obiektow-pompowni

Wyznaczenie obiektéw- pompowni obejmuje sprawdzeryienaczenia osi obiektu i punktow

wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaty, askrich przed zniszczeniem,

oznakowanie w sposob utatwgay odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzesez

usytuowania obiektu (kontur, punkty).
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2. MATERIALY

2.1.0g06Ine wymagania dotycgce materiatow
Ogdélne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padam
Specyfikacji Technicznej ST-00.00.00 ,Wymaganialog” pkt.2.

2.2 Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem lub
pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowd#ugasci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarodot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny miésrednic od 0,1m i dtugéci od 1,0.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy 0,05 do 0,08
m i dtugaci okoto 0,30m, a dla punktow utrwalanych w naweénzi bolce stalowérednicy
5 mm i dlugdci od 0,04 do 0,05m.

. Swiadki” powinny mie diugaié¢ okoto 0,50m i przekroj prostatay.

3. WYKONANIE ROBOT

3.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogdélne zasady wykonania rob6t podano w Specyfikabgchnicznej ST-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt.3.

3.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GIGiK (od
1do7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegejod Zamawiagicego dane
zawierajice lokalizacg i wspétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw. W oparciu
materiaty dostarczone przez Zamawiggo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia
i pomiary geodezyjne niegne do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawmspektora Nadzoru o wszelkichetach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtownych tras i (lulveperow roboczych. By te
powinny by usungte na koszt Zamawiggego.
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Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej s
zgodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne
terenu istotnie rinia sig od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien
powiadomé o tym Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie terentakvm rejonie nie powinno
by¢ zmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadz&iszystkie
roboty dodatkowe, wynikage z ranic rzednych terenu podanych w dokumentacji
projektowej i rzdnych rzeczywistych, akceptowane przez InspektoealzNru, zostan
wykonane na koszt Zamawiaggo.

Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru ozagz roboty dodatkowe w takim
przypadku obeiza Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktdre bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpgy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiarow przez Inspektoadzdru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkppsrednie osi trasy musgzbyc
zaopatrzone w oznaczenia aiegace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
potozenie tych punktéw.

Forma i wzor tych oznacagoowinny by zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomvszystkich punktéw pomiarowych i ich
oznaczé w czasie trwania robot.

Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo zostan zniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzejeist konieczne do
dalszego prowadzenia robot, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne iaigtowej realizacji robot nakg do
obowiazkdw Wykonawcy.

3.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtéwnych asasy i punktow wysokaosciowych.
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne pany by zastabilizowane w sposéb
trwaly, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azwkdowhzane do
punktéw pomocniczych, patonych poza granicrobét ziemnych.

Maksymalna odlegkd pomidzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie zeo
przekracza 500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi
trasy, a take przy kadym obiekcie igynierskim.

Maksymalna odlegke miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy kanalizacji w terenie
ptaskim powinna wyno&i500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorslpowinna by
odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji.
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Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robot zwdanych z wykonaniem trasy
kanalizacji i obiektow towarzyszych.

Jako repery robocze mma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrieych budowlach
wzdhuz trasy kanalizacji. O ile brak takich punktow, repeobocze naley zalazy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow st&yoh, osadzonych w gruncie w
sposo6b wykluczagy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Rzedne reperéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostijniwelacg podwdéjra w nawizaniu do
reperéw pastwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeej wyr&ne i

jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;.

3.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayejo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, agltoeej w dokumentacji projektowe;j.

Os$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtownych i w punktachsrpdnich w
odlegtcici zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayydscz nie rzadziej @ico
50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej oasyt w stosunku do dokumentacji
projektowej nie mee by wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktéw osi trasy nale
wyznaczy z dokfadnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatbw wymienionych w pkt.2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wévsgzaly Wykonawca rob6t zagpt je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicami robot.

3.5.Wyznaczenie potzenia obiektow-pompowni

Dla kazdej pompowni natey wyznaczy jej potazenie w terenie poprzez:

a) wytyczenie 0si,

b) wytyczenie punktéw ok&ajacych usytuowanie (kontur) obiektu.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 3.4.
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4. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

4.1.0g0lne Zasady kontroli jakdci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w Specyfikacji Technicznej ST-Q000
~Wymagania ogolne” pkt.4.

4.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé zgodnie z zasadami oktenymi w instrukcjach i
wytycznych GUGIK i wymaganiami podanymi w pkt. 3.4

5. ODBIOR ROBOT

5.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w Specyfikaeghhicznej ST-00.00.00 ,Wymagania
0golne’ pkt.8.

5.2. Sposob odbioru robot

Odbior robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gaisfe na podstawie szkicow i
dziennikdéw pomiarow geodezyjnych lub protokétu nkoli geodezyjnej, ktore Wykonawca
przedktada Inspektora Nadzoru.

6. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

A -

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtéwny Urad
Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.
Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne Gi#J1983.

N o o Mo

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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